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A Ostrzezenie - Mozliwe obrazenia lub zagrozenie zycia!

A Ostrzezenie - Zagrozenie zycia przez prad elektryczny!

' Uwaga - Wazne informacje!
[ ]

> Wymdg - Konieczna czynnos¢!

- /
llustracje rysunkowe bazujg na produktach przyktadowych. Mozliwe sg odchylenia w

stosunku do dostarczonego produktu.
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1 0Ogdlne wskazdwki bezpieczenstwae

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Sterownik bramy jest przeznaczony do bram z napedem silnikowym.

Bezpieczenstwo pracy jest zapewnione tylko w przypadku uzytkowania zgodnego z
przeznaczeniem. Nie przejmujemy odpowiedzialnosci w przypadku szkdd wskutek innego
uzycia i nieprzestrzegania instrukcji.

Zmiany sg dopuszczalne tylko za zgoda producenta. W przeciwnym razie wygasa deklaracja

producenta.

Zasady bezpieczenstwa

Montaz i uruchamianie moze wykonywacé tylko wykwalifikowany personel.

Przy instalacji elektrycznej mogg pracowac tylko wykwalifikowani elektroinstalatorzy. Muszg
oni ocenic przeniesione na nich prace, rozpoznawa¢ mozliwe zrodfa zagrozen i moc
podejmowaé odpowiednie srodki bezpieczenstwa.

Prace montazowe wykonywac tylko w stanie beznapieciowym.

Przestrzegac¢ obowigzujgcych przepiséw i norm.

Ostony i urzadzenia ochronne
Pracowac tylko z przynaleznymi ostonami i urzgdzeniami ochronnymi.

Zapewni¢ prawidtowe osadzenie uszczelek oraz prawidtowe dociggniecie ztgczy Srubowych.

Czesci zamienne

Stosowac wytgcznie oryginalne czesci zamienne.
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2 Dane techniczne

( )
Typoszereg TS 971
Wymiary (szer. x wys. x gteb.) 155/380/80 mm
Montaz pionowy
podtozu i w takich w
Montaz ktorych nie wystepujg
wibracje
Czestotliwos¢ 50/60 Hz
1 N~220 V, PE
Napiecie robocze 3 N~220-400 V, PE
3~220-400 V, PE
Moc wyjsciowa napedu, maksymalnie 3 kW
Zabezpieczenie ze strony klienta 10-16 A
Zasilanie dla urzgdzen peryferyjnych: 24 V DC
(wewnetrzne elektroniczne zabezpieczenie
przecigzeniowe) 0,35 A
1 N~230 V
Zasilanie dla urzgdzen peryferyjnych: X1/L, X1/N A
(zabezpieczenie poprzez bezpiecznik aparatowy F1) 16 bezwia-
dny
24 VvV DC

Wejscia sterowania
typ. 10 mA

Wyjécia przekaznikowe, rodzaj (2 sztuki) bezpotencjalowe styki

przetgczane
Obcigzenie stykow przekaznikowych, 230 VAC
rezystancyjne/indukcyjne 1 A
Pobor mocy sterowania 10 VA

Podczas pracy: -5..+40 Co
Magazynowanie: +0..+50

do 93%
nieskondensowana

Zakres temperatury

Wilgotnos¢ powietrza

Stopien ochrony IP65

i(ompatybilne GfA - wytgczniki krancowe NES; DES
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3 Montaz mechaniczny
4 ' I

Montaz sterownikal

¢ e Stosowac tylko w pomieszczeniach zamknietych
e Mocowac wytgcznie na ptaskiej i rbwnej powierzchni nienarazonej na drgania i
wibracje

¢ Montowaé wytgcznie w pozycji pionowej

\_ e Brama musi by¢ widoczna z miejsca montazu J
Warunki

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnego obcigzenia scian, mocowan, elementdw fgczacych i

przenoszgcych.

Zamocowanie

4 Sterownik mocuje sie za pomocg 4 podtuznych otwordéw A
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4 Montaz elektryczny

4 N
A Ostrzezenie - Zagrozenie zycia przez prad elektryczny!

e Przewody odtgczy¢ od napiecia i sprawdzi¢ brak napiecia

e Przestrzegaé obowigzujgcych przepiséw i norm

e Poprawnie wykonac podtgczenie elektryczne
L e Uzy¢ odpowiedniego narzedzia )

A Zabezpieczenie sieciowe po stronie klienta oraz urzadzenie odtgczajgce od sieci

zasilajgcej!

e W przypadku napedoéw falownikowych stosowaé wytgcznie wytgczniki réznicowo-
pradowe wykrywajgce prad przemienny sinusoidalny, prad sinusoidalny
wyprostowany jednopotéwkowo i impulsowy oraz prad staty (wytgczniki typu B).

e Podtgczenie do instalacji zaktadowej poprzez wytgcznik wszystkich biegunow

sieci zasilajgcej 2 10 A zgodnie z EN 12453 (np. ztagcze CEE, wytgcznik gtowny)

- J

Przeczyta¢ instrukcje montazu napedul
» Do wykonania nastepujgcych przepustow przeczyta¢ dodatkowo instrukcje

montazu napedu
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Przeglad podtgczenia przewodu tgczgacego

-

Ell'zzgvi\/(')\ldEichzqcy silnika Przewdd taczacy wytgcznika krancowego DES
MOT X13 | Wtyczka silnika DES X12| Wtyczka wytgcznika krancowego

Pin | Zyta | KI Pin | Zyta |KI.

1 3 W |FazaW 1 |5/biata| 1 |Obwadd bezpieczenstwa +24 V

2 2 V |FazaV 2 |6/brgz.| 2 |KanatB (RS485)

3 1 U |FazaU 3 | 7/ziel. | 3 |Ground

4 4 N |Przewdd neutralny (N) | 4 | 8/z6t. | 4 |Kanat A (RS485)

5 PE | PE 5 |9/szar.| 5 |Obwdd bezpieczenstwa

6 |10/r6z.| 6 |Przewdd zasilajacy 8 V DC

Przewdd taczacy NES

NES X12 | Wtyczka wytacznika krancowego

Pin | Zyta | KI.

1 |5/biat| 11 |Potencjat wytgcznika krancowego +24 V, zworka do X125, 7, 9, 11, 14

2 |6/brgz| 12 |S5 Dodatkowy wytgcznik krancowy, test lub funkcja listwy bezpieczenstwa

3 |7/ziel.| 6 |S3 Wytacznik krancowy otwarcia

4 |8/z6t.| 15 |S6 Dodatkowy wytgcznik krancowy, funkcja przekaznika lub czesciowe otwarcie

5 [9/szar] 8 |S4 Wylgcznik krancowy zamkniecia
\_ 6 [10/r6z] 4 |Obwod bezpieczenstwa
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Przeprowadzenie montazu elektrycznego:
4 N
» Zdemontowac ostony. » OtworzyC przepust kablowy @ lub @.

2 NUA
/
/
S

B5®
A

v~

Q

-

-
» Przewdd tgczacy sterownik z napedem wsung¢ w otwarty przepust kablowy @ (od dotu)

lub @ (od gory) i podigczyc.
» Dokreci¢ dtawnice.

' Ostroznie - Ryzyko uszkodzenia elementow!
° ¢ Przepusty kablowe otwiera¢ za pomocg odpowiedniego narzedzia

e Zamontowac przepusty kablowe i/lub dtawnice
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iPodtgczenie do siec

e "y . ™
Prad trojfazowy Prad trojfazowy Prad przemienny Prad przemienny
Z przewodem bez przewodu .
symetryczny niesymetryczny
neutralnvm neutralneao
’ ¢ ’
g s g
’ ] ¢
¢ 5 ¢
: ; :
’ ’ ’
L2
L1 L3 PE L PE N L PE
o /

Podtaczenie sterownika do sieci

Zakonczenie montazu elektrycznego

W razie potrzeby podtgczy¢ pozostate urzgdzenia sterownicze i/lub urzadzenia

bezpieczenstwa.

Zamontowac i dokreci¢ przepusty kablowe i/lub dtawnice.

W celu uruchomienia sterownika nie zamykac oston.




Schemat budowy sterownika
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4 D[}]] )
ﬁggl Gniazdo wytgcznika krancowego DES lub NES i 1 ;Z:::E:z zié;(\;oti\r;qdzen zewnetrznych
F1 Bezpiecznik czuty 1,5 A zwloczny X2 Listwa bezpieczenstwa
MOT | Gniazdo silnika i czujnik bezpieczenstwa bramy
S Przetacznik obrotowy X3 Wytgcznik awaryjny
S11 Przycisk otwarcia X4 Wh./wyt. automatycznego zamykania czasowego
S12 Przycisk stop X5 Zewnetrzne urzadzenie sterownicze, kaseta 3-przyciskowa
S13 Przycisk zamykania X6 Fotokomorka jednokierunkowa/odbiciowa
T Antena wewnetrzna 433 MHz X7 Zewnetrzny odbiornik radiowy, wigcznik linkowy
UBS | Gniazdo uniwersalnego czujnika sterowniczego | X8 Pozycja posrednia wt./wyt.
V1 Wyswietlacz X20 |Bezpotencjatowy styk przekaznika 1

X21 |Bezpotencjatowy styk przekaznika 2
- /
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5 Uruchomienie sterownika

» Podtgczy¢ przewod zasilajacy/

wigczy¢ wytacznik.

DES: Szybkie ustawienie pozycji krancowych

1. Sprawdzié kierunek obrotu napedu

Uwagal
® e Tryb szybkiego ustawiania jest w tym momencie zakonczony i jest aktywny tryb
,Czuwakowy"“ bramy
e Zmiana pozycji krancowych otwarcia/zamkniecia jest opisana w punkcie ,1.1“ do ,,1.4“

e Dodatkowy wytgcznik krancowy listwy bezpieczenstwa ustawia sie automatycznie

/

L ¢ Dodatkowy wytgcznik krancowy mozna skorygowac w punkcie programowania ,, 1.5
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Przeczyta¢ instrukcje montazu napedu!
o Ustawienie krzywkowych wytgcznikdw krancowych - patrz instrukcja montazu

napedu

NES: Szybkie ustawienie pozycji krancowych

/ N
1. Sprawdzié kierunek obrotu napedu
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6 Rozszerzona instalacja elektryczna

4 Wh.Awyt ia )
- : : Jwyt. zamykania
Zasilanie zewnetrzne X1 Wytacznik awaryjny X3 Wy y
czasowego X4
1":3 1L9 ﬂ 4@2
X1 = X4 g
0o 9
T H. | T |
AT | |
| ! | !
\ | | |
| |
| |
o 1 |
A1 |Urzadzenie zewnetrzne A2 |Urzgdzenie sterownicze A3 |Urzadzenie sterownicze
\_ Whytacznik awaryjny Przetacznik kluczykowy )
4 ; . N
Urzadzenie sterownicze X5
A A s 7R A
X5 5.1,5.2,5.3,5.4 X5 2152535, X5 51525354
YY) 2200 222

[T 11 N
H A4 jﬁj

|
L ANANA 178 |
®» O | &

A4 | Przetgcznik kluczykowy A3 |Kaseta 3-przyciskowa
N Blokada otwarcia/zamknigcia /
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d Fotokomérka X6 )
7] 7] 7]
24V,600/6.1,6.2 24V,6ND.6.1,6.2 [24V,6MDl6.1,6.2
X6Qﬁ7 X6 e X6 e
Q022 @0 @@ Q0@
d} 3145
;___£4V ) _! l_ll 2— ____OJ:OZ_ 3 4 5ﬂ l_ll 2— ____OJ:OZ__ 3___|
! | | 24V | L 2av ! | 24V | b 2av |
| i | ! ! I | ! ! + |
! ! ! o | ! ! o | PNP |
A8 ! | ! i ! ' ! i !
R ' A9 AT | AT AT2
A8 |Fotokomorka Fotokomorka Fotokomoérka
odbiciowa jednokierunkowa jednokierunkowa
A9 |Nadajnik A11 | Nadajnik
\_ A10 | Odbiornik A12 | Odbiornik )
4 Krata optyczna X6 A
.......... 7]
2|§|:|: 3|§|:|3 X6 224%106@2 X6 UVGND6.1,62
X211 == X20 === R YY) Q02D
022 022 24V 24V
24v* 24Vv*
L24v L24v Tl ___pBls. Ll D3 . I
| 24V | |24V ! | 24V | L 24V |
24V 24v* | i | i ; ! ! C o
A e
| ! 1 ! ! | |
A250 (A6 | A27 (A28
X20| Przekaznik funkcyjny Krata optyczna Krata optyczna
X21| Przekaznik funkcyjny A25 |Nadajnik A27|Nadajnik
\___ | Testowa krata optyczna A26 | Odbiornik A28| Odbiornik J
g . . . . . L)
Odbiornik radiowy | Wiacznik linkowy |CzeSciowe otwarcie| Styk przekaznika
X7 X7 X8 X20 / X21
[ S N N 1 A R = | F &=
X7 LUO07.472 X7 7.472 X Ll Zul
alnale) @ 8 SI8IE Rk
? X20 EE X2 BEE
l @ @ @ @
O ESE T TTIAN i 1
i 24V i | 4 i i
1 | | 12 — - L 1
i i | S19F4 | ' S17H3 v i I |
| | i s | : | | !
A13 - | . .t  ATe L AT
___________ !A14 JI |A15 e b
- S B /
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Podtaczenie przewodu spiralnego
elektrycznej listwy bezpieczenstwa

A18 Gniazdo przytaczeniowe

St+ Zasilanie

ST  Wejscie czujnika bezpieczenstwa bramy
SK1
SK2
B1  Elektryczna listwa bezpieczenstwa

R1  Rezystor koAcowy 8k2

X2  Gniazdo podigczenia sterownika bramy

Wejscie elektrycznej listwy bezpieczenstwa

Pneumatyczna listwa bezpieczernstwa

f-—————————— - — —

A18 Gniazdo przytgczeniowe

. o _
! A | ST+ Zasilanie

| , IoLst B | ! o - . ,

| Lo R I ST  Wejscie czujnika bezpieczenstwa bramy

i ) ,‘:@EI?:"SKl —T° i SKi Wejscie pneumatycznej listwy bezpieczenstwa
| 4 ZU5sK2 1 4o | SK2 ) p v ) y p

| - | . . .. .

! b DEI}V_ I DW Czujnik przytrzasniecia (czujnik nacisku)

| A18 i :_ | R2 Rezystor szeregowy 1k2 test

X2  Gniazdo podigczenia sterownika bramy

A19 Gniazdo przytaczeniowe
o I ST+ Zasilanie
ST  Wejscie czujnika bezpieczenstwa bramy
SK/b Zasilanie (brazowy)
SK/g Wyjscie (zielony)
SK/w Masa (biaty)
B2 Nadajnik optyczny
B3  Odbiornik optyczny
X2  Gniazdo podigczenia sterownika bramy

A18
A19
A20 Gniazdo przytagczeniowe czujnika

S30 Czujnik drzwi przejsciowych (styk rozwierny)
S31  Czujnik linki (styk rozwierny)

Gniazdo przytgczeniowe

Gniazdo przytagczeniowe

A21 Gniazdo przytagczeniowe czujnika
S38 Czujnik kolizji (styk rozwierny)
A22 Gniazdo przytgczeniowe czujnika
S39 Czujnik kolizji (styk zwierny)
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Radiowy modut bezpieczenstwa ,WSD"

Otwieranie

Modut bramy ,WSD*

A23 Modut bramy ,WSD* ® ST2 Gniazdo podtgczenia przewodu tgczacego
D P1  Przycisk modutu bramy @ S2 Przelagcznik, analiza listwy bezpieczenstwa:
@ S1  Przetgcznik ,A“ system 1, ,B* system 2 optyczny (gérna pozycja przetgczania ,IR")
@ G1 Bateria litowa 9000 mAh elektryczny (dolna pozycja przetaczania)
@ X1  Ziacze czujnika bezpieczenstwa bramy KL1 Zacisk przytgczeniowy
® ST3 Gniazdo czujnika optycznego/przewodu Elektryczna listwa bezpieczenstwa
taczacego systemu 2 ® ST1 Gniazdo czujnika optycznego Y,
4 Elektryczna listwa bezpieczenstwa do modutu bramy ,WSD* )
A23 © 2 =le
772D ohg e s2ig § PR e -
@ 1 s1 S A g Eod ST
BEEA 5 52 ST (3
)/@ nmp- . OQKL1
o A
240
J
Optyczna listwa bezpieczenstwa systemu 1 do modutu bramy ,WSD* A
A23 1 © 5 — O
72> S1 P N o
@ nmp- — = Sl
@ 4 u D L
6 i) [ oL
J
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Optyczna listwa bezpieczenstwa systemu 2 do modutu bramy ,WSD*

Modut bramy WSD A23
A23 (7

St

Bl A

Puszka koncowa A24 systemu 2

©
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Tryb uczenia modutu bramy ,WSD"

Podtaczy¢ przewdd zasilajgcy/
wigczy¢ wylacznik

Wtozy¢ baterie

1x

l Uwaga!
. ¢ Listwy bezpieczenstwa wolno uzywac wytgcznie poprzez punkt programowania ,,0.1%,

tryb pracy bramy , 3% ,4 lub ,6*

Zakonczenie rozszerzonego montazu elektrycznego

W razie potrzeby podtgczy¢ dalsze urzgdzenia elektryczne i/lub urzgdzenia bezpieczenstwa,

zamontowac przepusty kablowe i/lub dtawnice.
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7 Programowanie sterownika

\
1. Programowanie tylko po szybkim ustawieniu pozyciji krahcowych!
i
L1 01
- \
N 717
T
N 1x J
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8 Tabela punktéw programowania
4 Tryb pracy A

15’ l’ "% Tryb pracy bramy g‘g

1x
Otwarcie  Tryb czuwakowy = mﬂ
. Zamkniecie Tryb czuwakowy x bﬁ

Otwarcie  Automatyczne przytrzymanie
Zamkniecie Tryb czuwakowy

-

.
~

Otwarcie  Automatyczne przytrzymanie
Zamkniecie Automatyczne przytrzymanie

.
LIJ

Otwarcie  Automatyczne przytrzymanie
Zamkniecie Automatyczne przytrzymanie, zezwolenie na tryb czuwakowy
zamkniecia poprzez zewnetrzne urzgdzenie sterownicze X5

—
S

I~| |Otwarcie  Tryb czuwakowy
L Zamkniecie Tryb czuwakowy z aktywna listwa bezpieczenstwa
J-— - ‘ . "
,i ,,’,_-’ “ Kierunek obrotu napedu %
1x i‘='
-
,’ ,’ Zachowanie kierunku obrotu napedu =)
— Ix
/ &)
(|| Zmiana kierunku obrotu napedu (
- ®3s J
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4 Pozycje bramy )
© . , . .
L’ ,’ “ Korekta zgrubna pozyciji kranncowej otwarcia @J\E
1x
i &
Ruch otwarcia/zamkniecia bramy f
1x
’l '_.l @g Korekta zgrubna pozyciji krancowej zamkniecia ®§1
1x
&
Ruch otwarcia/zamkniecia bramy f
== 1x
=7 O . , . .
,f _-,’ “ Korekta doktadna pozyciji krancowej otwarcia
1x
- 7 - - —[ = | Bez ruchu bramy, e
é@ - ,i,’ _. i-,’ . i-,’ [+] korekta w kierunku otwarcia E
[-] korekta w kierunku zamkniecia 1x
,,' '-,’ % Korekta doktadna pozyciji krancowej zamknigcia
1x
- 7 — - —[ = | Bez ruchu bramy,
éig\ - ,i,’ _. i-,’ . i-,’ [+] korekta w kierunku otwarcia E
[-]1 korekta w kierunku zamknigecia 1x
o % Korekta doktadna dodatkowego wytgcznika krancowego listwy
(Ll
1X+ bezpieczenstwa
- _ _ =] .= | Bez ruchu bramy, L
ﬁ - ,i,’ _. i-/ i-,’ [+] korekta w kierunku otwarcia E
[-]1 korekta w kierunku zamknigecia 1x

Czesciowe otwarcie

9
)

®=

©
T
L

Ruch otwarcia/zamkniecia bramy ’
Przy NES: Ustawi¢ dodatkowy wytgcznik krancowy S6

Ustawi¢ punkt przetgczania przekaznika 1
Wybrac funkcje przekaznika poprzez punkt programowania 2.7

9
)

Dt
e

®=
b3
N @

&
Ruch otwarcia/zamkniecia bramy S

Przy NES: Ustawi¢ dodatkowy wytgcznik krancowy S6 1x
10 Ustawi€ punkt przetgczania przekaznika 2 @
AN . . . .
1x Wybrac¢ funkcje przekaznika poprzez punkt programowania 2.8
UJ
E] Ruch otwarcia/zamkniecia bramy ‘ i
9 . Przy NES: Ustawic¢ dodatkowy wytacznik krancowy S6 1x )
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Funkcje bramy, czes¢ 1

-
=l

)
]

.

ﬂ

JI
T

Urzadzenie bezpieczenstwa

R

-

,’ Przewdd spiralny [
1x

.
=

&l

r

!/ Tryb uczenia radiowego modutu bezpieczenstwa bramy ,WSD*
1x

-

)
LY

Funkgcje listwy bezpieczenstwa w obszarze dodatkowego wytgcznika

i
<l

I

krarcoweao
. ,’ Listwa bezpieczenstwa aktywna [
1

X

R

!

Listwa bezpieczehstwa nieaktywna

()

Dopasowanie do podtogi (DES)

LN

nd
-

Nawrét do pozycji otwarcia w obszarze dobiegu (DES)

‘.

)
)

]
I

@g Korekta drogi dobiegu (DES) =
1x =

-
!

R

Wyt E
1x

—
2

-

Wt
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Funkcje bramy, czes¢ 2

Zamykanie czasowe lil.’lil’ SI=

—
Y
L.Lj
-—
><< %

] - Y/ |o0do240sekund

5.
+
L3
i
|

Rozszerzona funkcja fotokomérki

Sy
g
")

[ 100
<l

Wit

%
Zgj
R

Anulowanie zamykania czasowego i polecenie zamkniecia

-

Wykrycie pojazdu
Anulowanie zamykania czasowego i polecenie zamkniecia,
gdy fotokomorka zostanie aktywowana > 1,5 sek.

N
'Ll

JC | ® . y . % - = | |=
,_-’i-, “ Nawr6t do pozycji otwarcia = ,i ,,’,_-' ==
1x —V—
- + — — Ve
é;\\?\ L | -l L] ]1do10akywac E
1x
’_'1',_7 A‘ Funkcja stropowego wtagcznika linkowego lub zdalnego sterownika Eﬁ
—= 11 radioweao —
- Typ impulsu 1 L m
ﬁ . ,’ Brama poza pozycjg krancowg otwarcia polecenie otwarcia E
Brama w pozycji krancowej otwarcia polecenie zamknigecia 1x
< Typ impulsu 2
Ay Stata kolejno$¢ polecen
OTWARCIE - STOP - ZAMKNIECIE — STOP
1 | Typ impulsu 3
N ! Tylko polecenie otwarcia )
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Funkcje bramy, czes¢ 3

)
iy
i

Ny

My
—ey
]

-3

Funkcja przekaznika w X20

Przeprowadzi¢ tryb uczenia pozycji bramy w punkcie programowania 1.7
(tylko DES)

Funkcja przekaznika w X21

Przeprowadzi¢ tryb uczenia pozycji bramy w punkcie programowania 1.8
(tylko DES)

%

I
L/

Wyt

{
)

Sygnat impulsu
przez 1 sekunde

.
.
Ty

Sygnat ciggly

.
LL!

Czerwona lampa, Swiatto ciggte podczas ruchu bramy
Pozycja krancowa otwarcia miganie przez 3 sekundy
Pozycja krancowa zamkniecia miganie przez 3 sekundy

.
d
My

Czerwona lampa, $wiatto ciggte podczas ruchu bramy
Pozycja krancowa otwarcia miganie przez 3 sekundy
Pozycja krancowa zamkniecia wyt.

'
Uy

Czerwona lampa, Swiatto ciggte podczas ruchu bramy
Pozycja krancowa otwarcia Swiatto ciggte przez 3 sekundy
Pozycja krancowa zamkniecia Swiatto ciggte przez 3 sekundy

=)

1x

™

.
‘.
2

Czerwona lampa, $wiatto ciggte podczas ruchu bramy
Pozycja krancowa otwarcia Swiatto ciggte przez 3 sekundy
Pozycja krancowa zamkniecia wyt.

=

Lampa zielona
Swiatto ciggte w pozycji krancowej otwarcia

e
—
23

Funkcja podswietlanego przycisku
Impuls 1 sek. przy kazdym poleceniu otwarcia

e
-~

Styk ciggty przy pozycji bramy

e
~

Wysterowanie hamowania
Aktywne podczas ruchu
Nieaktywne podczas zatrzymania ruchu

-
Ll_|

Zezwolenie na pomost zatadowczy
Aktywne tylko w poz. krancowej otwarcia

D
~
O

Test kraty optycznej itp.
Test przed kazdym zamknieciem

®
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Funkcje bramy, czes¢ 4

Funkcja czesciowego otwarcia

—
Y
Y
L.Lj
-—
><< %

— + —
ﬁ . ,’ Wszystkie wejscia polecen aktywne [
1x

Aktywne wejscie X7.2 i wewnetrzny odbiornik radiowy

.
~

Aktywne wejscie X5.4 i przycisk otwarcia sterownika

U

Funkcje bezpieczenstwa

AN

~J
I
iy

=

I

Ly

.
(g

f

: @g Kontrola sity (DES) #@ﬁﬂ 2l
1x
+

P 7 p 0077 |0 =wyt =
Lt L ‘ Lt | zakres nastawy 2 % do 10 % przecigzenia 1x

Przerwanie funkcji fotokomérki

I
It |

=

I

f

RARE

R

L [y E
= 1x
{ | Wt
I | (2x tryb uczenia tej samej pozycji referencyjnej)
-] - o m o
_-,’ _-,' “ Kontrola czasu ruchu (NES) ? - i-,’,i ,’

I
bt

117 L7777 0= wyt &
ﬁ iy ‘ =L 10 do 90 sekund

Funkcja czujnika bezpieczenistwa bramy
(wejscie X2.2)

PR
.\
e
X ;
4

O
ﬁ . l’ Czujnik linki/drzwi przej$ciowych
1x

Czujnik kolizji (styk rozwierny)

.
)
.L.l

.
L.IJ

Czujnik kolizji (styk zwierny)

R

Zmiana czasu rewersu

A
A\
)

P
-
LL!
—
ZJ g

-
=

V)

(g
)
-

- ¥
- = [+] wolniej =l
é‘i‘?\ . . . [-]1 szybciej Ex
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/

Ustawienia DU/falownika

Predkos¢ obrotowa otwierania

_\'
-

)

Il
<l

1x [
s o o 4
ﬁ I P | #| Predkos¢ obrotowa w min-1 E
] S el 1x
'-l,_-’ @g Predkos¢ obrotowa zamykania %
1x |=V=
A B B
ﬁ I P | ¥| Predko$¢ obrotowa w min-1 E
== el el 1x
l_’l _"l A‘ Zwiekszona predko$é obrotowa zamykania =9
= 1x do wysokosci otwarcia 2,5 m E‘g
S 1777 Predkos$¢ obrotowa w min-! =
. : m
éﬁ i || P o= wyl
| | ’ 1x
I_’l I_’l Pozycja przetaczania na predko$é obrotowg zamykania @
: 1x (minimalna wysokos$¢ otwarcia wynosi 2,5 m!)
&
= | = | Ruch otwarcia/zamknigcia bramy
1x
e , , . =
13 Przyspieszenie otwarcia SI=
1x |=‘=|
+

-

|55
| 1%

1 DU kroki co 1 sek. =l
L/ Falownik kroki co 0,1 sek. ‘

1x

~
-
=3

Przyspieszenie zamkniecia ==

DU kroki co 1 sek. ) O
i Falownik kroki co 0,1 sek. ‘

g
2~

+ ;@
I]

I
AN

=
1x

|5
| 2

~
-
=3

Hamowanie przy otwieraniu

~Z
-d
o
nm
il

RIS :
ﬁ ’I’.I'I’l } ) § IIZ:)UI _I:(rokl cok1 s;(a_k. o1 ok g ‘
¥ | alownli rOKI CO U,1 seK. 1x
’-”-’ . . [——)
100 Hamowanie przy zamykaniu EF
1x = =
Py ] ] -
177 O
ﬁ ar ‘ hE:)uI _l:(rokl co k1 slt(a_k. o
¥ | ! - alownli rOKI CO U,1 seK. 1x

Predkos¢ obrotowa powolnego otwierania/zamykania

-

~Z
3
2k
=
=3
-
|2
nm
<l

| &

710
)

-
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Rozszerzone funkcje bramy

.
X

7.“- A‘ Wybér fabrycznego systemu radiowego

Wewnetrzny odbiornik radiowy nieaktywny

.
™ -
3

Tedsen

-

.
~

Teleco ,COD1*

.
LIJ
1

.
\a
<=

Guthrie Douglas, Teleco ,COD2%, JCM, Dickert

1

'
Uy
1

.
‘.

™

2
1

.
)

~
(|

.
.
o
1

™~
'

X
1

——
o
1

bl

X

=
|
-
X ;

Funkcja radia

—=g=

==

. ,’ Tryb uczenia recznego nadajnika radiowego

.
)
.L.l

Usuniecie zaprogramowanego recznego nadajnika radiowego

1x

.
L.IJ

Usuniecie wszystkich nauczonych recznych nadajnikéw radiowych

Gl
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4 Licznik serwisowy cykli A
7o | © . : e =
b’ i-, “ Wybér cyklu serwisowego ,i ,’,i ,’ ==

1x =V
- +
1707 1 L7 L7 | 01-99 odpowiada 1.000 do 99.000 cyklom | ]
Ll Ll 1 ‘ =t Cykle sg odliczane w dot 1x

ﬂ

Reakcja przy osiggnieciu wartosci 0

)

D

4 )
I
REH

Wyswietlenie ,CS* z ustawiong wartoscig cyklu serwisowego E

1x

%

Przetgczenie na tryb czuwakowy i wy$wietlenie ,CS* z ustawiong
wartoscig cyklu serwisowego

]

.
[y’

Przetaczenie na tryb czuwakowy i wyswietlenie ,CS* z ustawiong
wartoscig cyklu serwisowego z mozliwosciag zresetowania 500 cykli,

Ll_|

nacisniecie przez 3 sekundy przycisku stop

Wyswietlenie ,CS* z ustawiong wartoscig cyklu serwisowego i
przetgczenie przekaznika X21 p,

.
g
£
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4 Odczyt pamieci informacyjnej )
1_7 ’l A Stan licznika cykli
=L 1x ‘ Liczba 7-cyfrowa
@ / r i L L L L1
. . . r. L. Lt
M HT T T H z E
Stan licznika cykli jako liczba dziesietna po kolei
=-ﬁ M = 1 000 000 ZT = 10000 H = 100 E = 1
= HT = 100 000 T = 1000 Z = 10
- - o _
'-,,',-’ “ Ostatnie btedy
= T 1x
Przetgczenie wyswietlania ostatnich btedow, maks. 6 btedow
1_7 _"l Stan licznika cykli ostatniej zmiany programu
== qx 7-cyfrowy
@ / r r o L L Ll
. . . . . L. Ll
M HT T T H z E
Stan licznika cykli jako liczba dziesietna po kolei
— M = 1 000 000 ZT = 10000 H = 100 E = 1
= HT = 100 000 T = 1000 Z = 10
- o _
i-/ '-/ Wersja firmware
1x
@ Wyswietlenie wersji firmware sterownika.
N W potaczeniu z DU lub falownikiem dodatkowo wersja firmware DU lub falownika. y
4 Sk . . . N
asowanie wszystkich ustawien
i-/ i-, % Skasowanie wszystkich ustawien
1x
2,
— 1x
155
’l Wszystkie (ustawienie fabryczne)!
9 Z wyjatkiem licznika cykli ™3 )
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9 Urzadzenia bezpieczenstwa
X2: Wejscie czujnika bezpieczenstwa bramy

Czujnik bezpieczenstwa bramy jest zamontowany na bramie. Jest on potgczony ze
sterownikiem bramy za pomocg przewodu spiralnego.

Punkt programowania ,3.4"

Zasada dziatania Reakcja w razie uruchomienia

Przerwany styk czujnika: Zatrzymanie bramy

,1% Linka/drzwi przejsciowe
Zamkniety styk czujnika: Brama gotowa do pracy

Przerwany styk czujnika: Zatrzymanie bramy

Zamkniety styk czujnika: Przetgczenie na tryb czuwakow
,2* Czujnik kolizji jako styk ety styk czuj a ry y

. Przy falowniku: Ruch bramy tylko z niskg predkoscig
rozwierny

Skasowanie btedu: Nacisng¢ przez 3 sekundy przycisk stop

sterownika bramy

,3“ Czujnik kolizji jako

wwk zwi Zasada dziatania jak ,2°
styk zwiern
N d Y

Linka/drzwi przejSciowe

Przy otwartym czujniku i jednoczesnym poleceniu ruchu z pozycji krancowej pojawi sie btgd
.F1.2“ W razie aktywacji podczas ruchu bramy nastepuje natychmiastowe zatrzymanie i
pojawia sie btad ,F1.2°

Czujnik drzwi przejsciowych: Entrysense

Czujnik sprawdzony zgodnie z kategorig bezpieczenstwa 2 wg EN 13849-1 jest kontrolowany
przez sterownik bramy. Przy otwartym czujniku i jednoczesnym poleceniu ruchu z pozycji
krancowej pojawi sie btad ,F1.2% W razie aktywacji podczas ruchu bramy nastepuje

natychmiastowe zatrzymanie i pojawia sie btad ,F1.2"“.
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Styki kontaktronowe w czujniku sg sterowane magnesem trwatym. Sterownik bramy
kontroluje stan stykow niezaleznie od siebie.

W przypadku nieprawidtowego dziatania pojawia sie btad ,F1.7

Czujnik kolizji jako styk rozwierny lub zwierny

Czujnik kolizji sygnalizuje wyjscie kurtyny bramy z prowadnicy.

Aktywacja styku powoduje zatrzymanie bramy i wyswietlenie btedu ,F4.5°.

Po zresetowaniu styku brama przetgcza sie na tryb ,czuwakowy®. Ruch bramy jest mozliwy
wytgcznie z niskg predkoscig za pomocg przyciskow sterownika bramy przy napedzie
falownikowym.

W celu skasowania btedu ,F4.5% nalezy nacisng¢ przez 3 sekundy przycisk stop sterownika
bramy lub wytgczyc¢ i wtgczy¢ zasilanie.
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X2: Wejscie listwy bezpieczenstwa

Sterownik bramy wykrywa automatycznie trzy rézne listwy bezpieczenstwa.

' Wazne!

o o Listwy bezpieczenstwa nalezy podtgczy¢ zgodnie z normg EN 12978!

Analizator opornosci 1K2

To urzadzenie bezpieczenhstwa jest przewidziane do czujnika przytrzasniecia (czujnika
nacisku) ze stykiem rozwiernym potgczonego szeregowo z rezystorem koncowym 1K2, +/-5
%, 0,25 W. Przy uruchomieniu w profilu gumowym powstaje nacisk, ktéry uruchamia czujnik.
Listwe bezpieczenstwa nalezy testowaé w pozycji krancowej zamkniecia. Do testu stuzy
,dodatkowy wytgcznik krancowy listwy bezpieczenstwa“. Jesli brama minie podczas
zamykania dodatkowy wytgcznik krancowy, rozpoczyna sie pomiar czasu 2 sekund. Podczas
pomiaru czasu listwa bezpieczenstwa musi dotkng¢ podtoza, wytwarzajgc w ten sposob
nacisk. Jesli czujnik nacisku nie zostanie aktywowany, wynik testu jest negatywny i pojawi sie
btad ,F2.8".

W przypadku zwarcia w listwie bezpieczenstwa pojawia sie btad ,F2.7¢.

Aktywacja listwy bezpieczenstwa lub ciggte przerwanie obwodu powoduje pojawienie sie
btedu ,F2.6".

We wszystkich przypadkach brame mozna zamkngc¢ tylko w trybie ,czuwakowym®.

Analizator opornosci 8K2

To urzadzenie bezpieczenstwa jest przeznaczone do elektrycznej listwy bezpieczenstwa z
rezystorem koncowym 8k2, +/-5 % i 0,25 W.

Uruchomienie powoduje zwarcie w obwodzie elektrycznym i pojawienie sie btedu ,F2.4“.

W razie przerwania obwodu pojawia sie btgd ,F2.5%
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Optyczna listwa bezpieczenstwa
Urzadzenie to dziata na zasadzie fotokomorki jednokierunkowej. Aktywacja powoduje
przerwanie wigzki Swietlnej.

W razie aktywacji lub btedu listwy bezpieczenstwa pojawia sie btad ,F2.9%

Montaz przewodu spiralnego

Przewdd spiralny wprowadza sie z prawej lub lewej strony obudowy sterownika bramy.
Przewdd spiralny trzeba zamocowacé dtawnicg. Listwe bezpieczehstwa podtagcza sie za

pomocg wtyczki 3-pinowej a czujnik linki/drzwi przejsciowych za pomocg wtyczki 2-pinowe;j.

/ N
' Wazne!
e » Sprawdzi¢ pozycje dodatkowego wytgcznika krancowego listwy bezpieczenstwa
e Przy wysokosci otwarcia bramy > 5 cm po aktywaciji
L listwy bezpieczehstwa musi nastgpi¢ nawrét do pozycji otwarcia. )
Zasada dziatania listwy bezpieczenstwa w obszarze dodatkowego wylgcznika krancowego
Punkt programowania ,2.1
/Zasada dziatania Reakcja w razie aktywac;ji listwy bezpieczenstwa A
,1“ Aktywna Zatrzymanie
»2" Nieaktywna Brak reakcji; ruch bramy do pozycji krancowej zamkniecia
-3 Dopasowanie do poditogi |Zatrzymanie; skorygowanie pozycji krancowej zamkniecia
(DES) przy nastepnym zamknieciu
,4“ Nawrot do pozycji otwarcia | Nawrdt z obszaru dobiegu przy aktywacii listwy
w obszarze dobiegu (DES) bezpieczenstwa )
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g ' Uwaga! Dopasowanie do podtogi A
¢ o Automatyczne dopasowanie do dtugosci linki lub nierébwnosci podtogi ok. 2-5 cm
e Tylko z wytgcznikiem krancowym DES
¢ Nie uzywacé z korektg drogi dobiegu
L ¢ Nie uzywac z czujnikiem nacisku )
4 N
' Uwaga! Nawrét do pozycji otwarcia w obszarze dobiegu
° e W celu zachowania sit roboczych w obszarze dodatkowego wytgcznika
krancowego
¢ Przy wysokiej predkosci obrotowe;j
e Tylko z wytgcznikiem krancowym DES
Y e Funkcja zbedna przy napedach falownikowych )
Zasada dziatania korekty drogi dobiegu
Punkt programowania ,2.2“
Przy zmianie drogi dobiegu, np. wskutek nagrzania przektadni.
Automatyczna korekta wytgcznika krancowego w celu uzyskania statej pozycji zamkniecia.
(Zasada dziatania Korekta drogi dobiegu )
»0" Wit
\,,1 “ Wi. )

Uwaga! Korekta drogi dobiegu
o o Tylko z wylacznikiem krancowym DES

¢ Nie uzywac z dopasowaniem do podtogi
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Zasada nawrotu

Punkt programowania ,2.5“

Ustawienie maks. liczby nawrotéw przy aktywaciji listwy bezpieczenstwa przy ustawionym
zamykaniu czasowym. Po przekroczeniu ustawionej wartosci nastepuje automatyczna

dezaktywacja zamykania czasowego i pojawia sie btad ,F2.2"

' Uwaga!

e ¢ Skasowanie btedu ,F2.2" po osiggnieciu pozycji krancowej zamkniecia
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Zintegrowany radiowy modut bezpieczenstwa ,WSD*

Modut ten stuzy do przetwarzania sygnatéw listwy bezpieczenstwa i/lub czujnika
bezpieczenstwa bramy bez przewodu spiralnego. Uruchomienie opisano w punkcie , Tryb

uczenia modutu bramy WSD*.

Mozliwe urzgdzenia bezpieczenhstwa

Analizator opornosci 8K2

Listwy bezpieczenstwa
Optyczna listwa bezpieczenstwa (tylko czujniki Low-Power)

Czujnik bezpieczenstwa |Czujnik linki/drzwi przejsciowych

\bramy Czujnik kolizji ze stykiem rozwiernym )
' Uwaga!
e > Opis i ustawienie urzadzenia bezpieczenstwa, patrz X2
4 N
' Wazne!
® o Przy sftabej baterii pojawia sie btad ,F1.9% i nastepuje przetgczenie na tryb
,czuwakowy*
e Przy wyczerpanej baterii pojawia sie btad ,F1.6“ i nie mozna juz otworzy¢ ani
_ zamkna¢ bramy. )

X3: Wejscie ,Wytacznik awaryjny”

Podtaczenie wytgcznika awaryjnego wg EN 13850 lub modutu przetwarzajgcego do

zabezpieczenia przed wciggnieciem. Przy aktywacji pojawia sie btad ,F1.4“

' Uwagal
® o Przy napedach falownikowych uzycie wytgcznika awaryjnego powoduje

odtgczenie zasilania tylko napedu.
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10 Opis zasady dziatania
X: Zasilanie 24 V DC

Urzadzenia zewnetrzne, np. fotokomdrke, odbiornik radiowy, przekaznik itd. podigcza sie do
zaciskow 24 V i GND.

' Ostroznie - Ryzyko uszkodzenia elementéw!

® e t3gczny pobor pradu urzadzeh zewnetrznych nie moze przekracza¢ 350 mA

X1: Przewdd zasilajgcy sterownika i zasilanie urzgdzen zewnetrznych

Przewdd zasilajgcy sterownika
Podtgczenie do zaciskéw X1/1.1 do X1/1.4 i PE

Rézne podtgczenia do sieci: 3 N~ , 3~, 1 N~ do silnikéw symetrycznych i asymetrycznych

' Uwaga!

e > Przeczytac opisy ,Podigczenie do sieci“ ,Poditgczenie sterownika do sieci®

Zasilanie urzadzen zewnetrznych
Urzadzenia zewnetrzne zasilane napieciem 230 V, np. fotokomorke, odbiornik radiowy,
przekaznik itp. podtgcza sie do zaciskow X1/1.8 i X1/1.9.

' Uwaga!
® o Zasilanie urzgdzen zewnetrznych 3 N~400 V lub 1 N~230 V symetrycznie

e Zabezpieczenie przez F1, bezpiecznik czuty 1,5 A zwtoczny




X4: Wejscie wt./wyt. automatycznego zamykania czasowego
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Przetgcznik do wigczania i wylgczania automatycznego zamykania czasowego podtgcza sie
do zaciskdéw X4/1 i X4/2.

X5: Wejscie urzadzenia sterowniczego

VAN

Ostrzezenie!

e Tryb ,czuwakowy”

Brama musi by¢ catkowicie widoczna z miejsca obstugi.

Tryb pracy bramy ,3“ umozliwia montaz urzadzenia sterowniczego w miejscu bez

widocznosci bramy. W razie btedu listwy bezpieczenstwa lub fotokomorki urzgdzenie

sterownicze nie dziata.

e N
' Uwaga!
e » Zworka X5.1 z X5.2 przy stosowaniu urzgdzenia sterowniczego bez przycisku
stop
9 » PrzeczytacC opis ,Urzadzenie sterownicze X5° )
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X6: Wejscie ,Fotokomodrka jednokierunkowa/odbiciowa*

Fotokomérka
Fotokomorka stuzy do ochrony obiektu. Fotokomorka jest aktywna tylko w trybie ,3%i ,4 w
pozycji krancowej otwarcia oraz podczas zamykania.

Przerwanie wigzki S$wiatta powoduje pojawienie sie btedu ,F2.1%.

Krata optyczna
Krata optyczna musi posiadac¢ funkcje samoczynnego testu i spetniaC wymagania kategorii
bezpieczenstwa 2. Jesli krata optyczna spetnia te wymagania, brama moze zamkng¢ sie bez

listwy bezpieczenstwa.

4 N
' Wazne!
e > Przy eksploatacji bez listwy bezpieczenstwa rezystor 8K2 podtgczy¢ do zaciskow
X2/3 i X2/3.
» Fotokomorek nie wolno stosowac przez system UBS.
L » Punktu programowania , 3.2 nie uzywac do krat optycznych )

Do testu kraty optycznej aktywowac styk przekaznika X20 lub X21. Opis funkcji przekaznika
w punkcie programowania ,2.7“ i ,2.8".

Przerwanie wigzki Swiatta powoduje pojawienie sie btedu ,F4.6".

Test jest wykonywany przy kazdym poleceniu zamkniecia — styk kraty optycznej musi
wytgczy¢ sie w ciggu 100 ms. Przy pozytywnym wyniku testu styk musi wigczy¢ sie ponownie
w ciggu 300 ms. Przy negatywnym wyniku testu pojawia sie btad ,F4.7*.

Skasowanie btedu ,F4.7“ Wylgczyc¢ i wtgczy¢ sterownik.

' Uwaga!
e o Stosowac wytgcznie fotokomérki/kraty optyczne z trybem ,uktad potgczen na

jasno”
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Reakcja na przerwanie wigzki Swiatta

/Pozycja bramy Reakcja na przerwanie wigzki Swiatta )
Pozycja krancowa zamknigecia | Brak dziatania
Otwarcie Brak dziatania
Pozycja krancowa otwarcia
_ Brak dziatania
bez zamykania czasowego
Pozycja krancowa otwarcia _
. Reset zamykania czasowego
z zamykaniem czasowym
Pozycja krancowa otwarcia _ ] _ _
. . Brama zamyka si¢ 3 sekundy po zakonczeniu przerwania
z zamykaniem czasowym i S
I . wigzki Swiatta
anulowaniem czasu
\Z /
Rozszerzona funkcja fotokomérki
Punkt programowania ,2.4"“
- . . L N
Zasada dziatania Rozszerzone funkcje fotokomorki
,0° Brak dziatania

,1¢ automatyczne

zamykanie czasowe

Brama zamyka sie 3 sekundy po zakonczeniu przerwania wigzki

Swiatta

»2" Wykrycie pojazdu

\_

Brama zamyka sie przy przerwaniu wigzki Swiatta przez 1,5
sekundy.
Brak dziatania przy przerwaniu wigzki Swiatta ponizej 1,5

sekundy.
/
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Przerwanie funkcji fotokomérki

Punkt programowania ,3.2

Zasada dziatania Przerwanie funkciji fotokomorki
,0° Wi,
.1 Wh.

Tryb uczenia jest aktywny dopiero po wyjsciu z programowania.

A Ostrzezenie!
o W trybie uczenia brak jest ochrony obiektu.

W trybie uczenia trzeba dwukrotnie catkowicie otworzy¢ i zamkna¢ brame. Wigzka Swiatta

musi zostac przerwana dwa razy w tej samej pozycji bramy. Po tym tryb uczenia jest

zakonczony. Pod zapisang pozycjg bramy fotokomérka nie dziata.

s N
Sygnalizacja trybu uczenia
Przy wyjsciu z programowania ,_-_' -,’
Przy przerwaniu wigzki swiatta ,f -,'
Po drugim przerwaniu wigzki swiatta w tej samej pozycji bramy i osiggnieciu )|
. , . L L./
\pozyql krancowej zamkniecia. )

' Uwagal
° e W przypadku nieudanego trybu uczenia ponownie otworzy¢ i zamkng¢ brame,

aby zapisac¢ dwie takie same pozycje drzwi.
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X7: Wejscie ,Wiacznik linkowy/odbiornik radiowy*

Wiacznik linkowy lub zewnetrzny odbiornik radiowy podtgcza sie do zaciskow X7/1 i X7/2.

Styk wiacznika musi by¢ bezpotencjatowy (styk zwierny).

Funkcja stropowego wigcznika linkowego lub zdalnego sterownika radiowego

Punkt programowania ,2.6“:

Typ impulsu Reakcja w razie aktywacji A
W pozyciji krancowej otwarcia lub otwarciu cze$ciowym
» brama zamyka sie.
We wszystkich pozostatych pozycjach bramy lub podczas
ruchu brama otwiera sie.
22" Kolejnos¢ polecen OTWARCIE-STOP-ZAMKNIECIE-STOP
QS“ Brama zawsze sie otwiera )
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Wewnetrzny odbiornik radiowy

W razie stosowania zintegrowanego odbiornika radiowego ustawia sie go wpunkcie
programowania ,7.6“ na fabryczny system radiowy.
W punkcie programowania ,,7.7“ mozna nauczy¢ lub usung¢ jeden lub kilka recznych

odbiornikéw radiowych odpowiedniego fabrycznego systemu radiowego.

p
' Uwagal
e o Mozliwe potgczenie réznych fabrycznych systemow radiowych
e Stosowac wytgcznie reczny nadajnik radiowy 433 MHz.
L e Mozliwos¢ nauczenia maks. 64 kanatéw radiowych
-

Tryb uczenia recznego nadajnika radiowego

1. Wybra¢ fabryczny system radiowy

w & o %
‘\/4@ St

X

3. Przeprowadzi¢ tryb
uczenia

2. Aktywowac odbiornik radiowy

1x

4. Przetgczy¢ na tryb roboczy

nn
1x
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Usuwanie pojedynczych recznych nadajnikéw radiowych )

1. Aktywowac tryb usuwania. Bedzie on aktywny przez 10 sekund | 2. Usung¢

1x ™®10s 1x

3. Przetaczy¢ na tryb roboczy

...
o) /@

I'l Iyl
Ll Ll

Usuniecie wszystkich recznych nadajnikow radiowych
1. Usungé wszystkie kanaty

2. Przetaczyé na tryb roboczy

RIS
s S g

lll'i
l_l L/
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X8: Wejscie ,Wt./wyt. czesciowego otwierania“

Przetacznik do wtgczania i wytgczania czesciowego otwierania podigcza sie do zaciskow
X8/1 i X8/2. Pozycje czesdciowego otwarcia bramy trzeba zaprogramowac w punkcie
programowania ,1.6“.

Przy poleceniu otwarcia brama otworzy sie do zapisanej pozycji.

Po wytgczeniu czesciowego otwarcia mozna ponownie otworzy¢ brame do pozycji krancowej

otwarcia.

' Uwaga!
e o Do prawidtowego dziatania czeSciowe otwarcie musi by¢ zaprogramowane w

punkcie programowania , 1.6

Funkcja czesciowego otwarcia

Punkt programowania ,2.9“

éasada dziatania Czesciowe otwarcie \
»1¢ Wszystkie wejscia polecen
Czesciowe otwarcie poprzez wigcznik linkowy X7 i
o wewnetrzny odbiornik radiowy;
Pozycja krancowa otwarcia poprzez wszystkie pozostate
urzgdzenia sterownicze
Czesciowe otwarcie poprzez zewnetrzne urzgdzenie
. sterownicze X5 i wewnetrzne urzadzenie sterownicze
"3 Pozycja krafcowa otwarcia poprzez wszystkie pozostate
K urzadzenia sterownicze j
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X20 / X21: Bezpotencjatowe styki przekaznika

Funkcje przekaznika opisano w rozdziale ,Tabela punktéw programowania“ w punkcie

programowania ,2.7“ i ,2.8".

e N
' Ostroznie - Ryzyko uszkodzenia elementéw!
e o Maksymalny prad przy 230 VAC1Ai24VDCO04A

e Zalecamy stosowanie lamp LED

e W razie uzywania zarowek — maks. 40 W, w wersji odpornej na uderzenia

Kontrola sity (tylko DES)

Punkt programowania ,3.1%

Kontrola sity powinna wykrywaé pociggniecie oséb przez brame

A Ostrzezenie!
¢ Kontrola sity nie zastepuje srodkéw bezpieczenstwa zabezpieczajacych przed

wciggnieciem

4 N
Zasada dziatania Kontrola sity
20" Wt
0 10¢ 2 niska wartosc¢ graniczna
T 10 wysoka warto$¢ graniczna
- J
4 N
' Wazne!
J e Kontrole sity stosowac tylko w bramach z kompensacjg sprezynowg
e Czynniki atmosferyczne, np. temperatura lub wiatr mogg spowodowac
zadziatanie kontroli sity.
- J
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Po wyjsciu z trybu programowania brama powinna wykonac petne otwarcie i zamkniecie w
samoczynnym przytrzymaniu.

Kontrola sity to system samoprogramujacy, ktéry dziata od szerokosci otwarcia od 5 cm do
ok. 2 m. Powolne zmiany, np. obnizenie naprezenia sprezyny sg kompensowane
automatycznie.

Po zadziataniu kontroli sity brama moze pracowac wytgcznie w trybie ,czuwakowym® i

pojawia sie bfad ,F4.1“. Skasowanie nastepuje po osiggnieciu przez brame pozycji krancowej

Kontrola czasu ruchu (tylko NES)

Punkt programowania ,3.3
Ustawiony czas ruchu jest automatycznie porownywany z czasem zmierzonym pomiedzy
pozycjami krancowymi. W razie przekroczenia czasu ruchu pojawia sie btad ,F5.6“.

Btad ,F5.6“ zostanie skasowany po zamknieciu bramy.

' Uwaga!
e o Czas ruchu jest ustawiony fabrycznie na 90 sekund.

e Wartos¢ zalecana: Czas ruchu bramy + 7 sekund
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System UBS

System UBS to tatwy w obstudze system podtagczania GfA. Urzadzenia sterownicze podtacza

sie do sterownika zwyktym przewodem sieciowym. Sg one automatycznie wykrywane.

' Uwagal
° e Urzadzenia UBS majg takie samo dziatanie, jak okablowane urzgdzenia

sterownicze

( Ztacze UBS A
UBS UBS . UBS

Kaseta 3-przyciskowa Fotokomoérka Zewnetrzny Wiacznik linkowy

\_ odbiciowa odbiornik radiowy Y,

Zmiana czasu rewersu

Punkt programowania , 3.8
Skrécenie czasu rewersu powoduje zmniejszenie sit roboczych. Wydtuzenie czasu rewersu

obniza obcigzenie elementéw mechanicznych bramy.
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Serwisowy licznik cykli

Punkt programowania ,8.5“

Cykl serwisowy mozna ustawi¢ w zakresie od ,0“ do ,99.000“ cykli, przy czym zmiana
odbywa sie w krokach co 1000.

Serwisowy licznik cykli zmniejsza sie o jeden przy kazdym osiaggnieciu pozycji krancowej
otwarcia.

Gdy licznik cykli serwisowych osiggnie wartos¢ zero, zostanie wykonana okreslona funkcja.
Mozna ustawi¢ rézne funkcje, jakie zostang wykonane po osiggnieciu wybranego cyklu

serwisowego (punkt programowania ,,8.6%).
Sygnalizacja zwarcia/przecigzenia
W razie wystgpienia zwarcia lub przecigzenia napiecia zasilania 24 V DC gasnie czerwona

lampka pomiedzy oboma wyswietlaczami 7-segmentowymi.

Gdy wyswietlacz zgasnie catkowicie, nalezy sprawdzi¢ bezpiecznik F1.

G

Sygnalizacja aktywnego radiowego modutu bezpieczenstwa ,WSD*

Przy aktywnym radiowym module bezpieczenstwa ,WSD" Swieci sie czerwona lampka na

prawym wyswietlaczu segmentowym.




«:»: Q@ ——

S ELEKTROMATEN-

Funkcja czuwania

Jesli nie wystgpit zaden btad ani polecenie sterownik przetgcza wyswietlacz na tryb
,Czuwania“.

Tryb czuwania jest aktywny przy ustawionym automatycznym zamykaniu czasowym powyze;j
60 sekund.

Swieci sie tylko $rodkowa lampka, a przy aktywnym module ,WWSD* obie lampki.

Tryb czuwania konczy sie po pojawieniu sie polecenia lub uruchomieniu pokretta wyboru ,S*.

Podswietlenie wewnetrznego urzadzenia sterowniczego

Podswietlane sg tylko przyciski sterownicze, ktére umozliwiajg nastepne logicznepolecenie.
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11 Symbol statusu

4 Biad A
,’-. WysSwietlenie: ,F* i cyfra
sf;}':]r:u Opis btedu Sposob usuniecia biedu
- Zacisk X2.1 — X2.2 otwarty. Sprawdzi¢ czujnik bezpieczehnstwa bramy.
,.’ ,-’ Otwarty styk czujnika linki/ Sprawdzi¢, czy przewdd faczacy nie jest
= drzwi przejsciowych. przerwany.
- Otwarty obwdd bezpieczenstwa DES. Sprawdzi¢ reczne sterowanie awaryjne.
,{ -,’ Uruchomione reczne sterowanie awaryjne. Sprawdzi¢, czy nie doszto do przecigzenia lub
Zadziatat wytacznik termiczny silnika. zablokowania napedu.
(10 | Zacisk X3.1 - X3.2 otwarty. Sprawdzié wytacznik awaryjny.
L Naciénieto wylacznik awaryjny Sprawdzi¢, czy przewdd tgczacy nie jest
' przerwany.
,’,i-, Roztadowac¢ baterie w module bramy ,WSD”. Wymieni¢ baterie w module bramy ,WSD”.
P Przetgczenie tylko jednego styku. Otworzy¢ i zamkng¢ drzwi przej$ciowe.
(L Za wysoki op6r przejscia Entrysense. Sprawdzic¢ opor.
Niepoprawny montaz Entrysense Sprawdzi¢ montaz drzwi przejsciowych.
10 Bfad wejscia sterownika Entrysense Wylgczy¢ i wiaczy¢ sterownik.
L X2.1-X2.2. W razie potrzeby wymieni¢ sterownik.
,.’ '-,’ Za stabe baterie w module bramy ,WSD”. Wymieni¢ baterie w module bramy ,WSD”.
7 . . . , Sprawdzi¢ okablowanie listwy bezpieczenstwa.
C Nie wykryto listwy bezpieczenstwa. Sprawdzi¢ dziatanie ,WSD".
< Otwarty zacisk X6.1 — X6.2. Sprawdz!(’: ustaW|§:n|e mechaniczne fotokomorki.
C. Aktywna fotokomarka Sprawdzi¢ przewdd taczacy.
' W razie potrzeby wymienic fotokomorke.
Osiggnieto maks. nawrét do poz. otwarcia
(| przez aktywacje listwy bezpieczenstwa. Przeszkody w bramie.
L.L (tylko przy automatycznym zamykaniu Sprawdzi¢ dziatanie listwy bezpieczenstwa.
\_ czasowym) )
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sizg:u Opis btedu Sposob usuniecia biedu
5 Sprawdzi¢ dziatanie listwy bezpieczenstwa.
g ’-,’ Aktywna listwa bezpieczenstwa 8k2. Sprawdzi¢, czy w przewodzie tgczgcym nie
= wystapito zwarcie.
-1~ Sprawdzi¢ dziatanie listwy bezpieczenstwa.
. Uszkodzona listwa bezpieczenstwa 8k2. Sprawdzi¢, czy przewdd tgczacy nie jest
przerwany.
-1 Sprawdzi¢ dziatanie listwy bezpieczenstwa.
7 Aktywna listwa bezpieczenstwa 1k2. Sprawdzi¢, czy przewod tgczacy nie jest
== przerwany.
1 = Sprawdzi¢ dziatanie listwy bezpieczenstwa.
I~ Uszkodzona listwa bezpieczenstwa 1k2. Sprawdzic, czy w przewodzie tgczacym nie
= wystgpito zwarcie.
Sprawdzi¢ aktywacje testu do dolnej pozycji
0 . krancowej/dziatanie listwy bezpieczenstwa.
L. Negatywny wynik testu 1k2. Sprawdzi¢ dodatkowy wylgcznik krancowy (przy
NES ,S5%).
P Aktywacja lub uszkodzenie radiowego modutu Sprawdz!c’; dziatanie listwy pezp|eczenstwa.
1077 . X “ . Sprawdzi¢, czy w przewodzie tgczgcym nie
. bezpieczenstwa ,WSD* lub optycznej listwy tanit .
- = bezpieczenstwa. wystapiio zwarcie.
Sprawdzi¢ modut bramy ,WSD*.
(DES) Po odtaczeniu napiecia cofng¢ brame za
dojechanie do awaryjnego wytacznika . .
. . pomoca recznego sterowania awaryjnego.
krancowego otwarcia.
-,.’ ,’ (NES) Sprawdzi¢ awaryjny wytgcznik krancowy
= Dojechanie do awaryjnego wytgcznika otwarcia/zamkniecia.
krancowego otwarcia lub zamkniecia. Sprawdzi¢ reczne sterowanie awaryjne.
Uruchomiono reczne sterowanie awaryjne. Sprawdzi¢, czy naped nie jest przecigzony lub
Zadziatat wytacznik termiczny silnika. zablokowany.
- - (DES) . . .
_’l,_l Dojechanie do awaryjnego wylacznika Po odtaczeniu napiecia cofngc bramf-g za
i . Aot pomocg recznego sterowania awaryjnego.
krancowego zamkniecia.
T4 (NES) - Sprawdzi¢ dziatanie i ustawienie dodatkowego
<11 Niepoprawne uruchomienie . . )
- . , p wytgcznika krancowego ,S5%
dodatkowego wytacznika krancowego ,S5% )
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15 Nie wykryto zadnego wytacznika krancowego Poiaczyc_ yvy’rqcsz k krancowy ze sterown|k|em.
117 . - Sprawdzi¢ przewdd taczacy wytgcznika

=l | (aktywny przy pierwszym uruchomieniu). .

krancowego.

- Wymieniono system wytgcznikéw krancowych Reset sterownika w

) bez zresetowania sterownika punkcie programu ,9.5%

-_’.l ’1 Wewnetrzny blad spéjnosc I:lj)ctmerdzeme btedu przez nastepne polecenie
l_’l ’l Zadziatanie kontroli sity. Sprawdz_lc swobode ruchu elementéw

- mechanicznych bramy.
= Sprawdzi¢ czujnik kolizji/przewod taczacy.
15 Aktywny czujnik kolizji X2.1 — X2.2. Potwierdzenie btedu — nacisniecie przez
= 3 sek. przycisku stop.
LfL | Otwarty zacisk X6.1 - X6.2. gp::xgi:g kcr;te ?5::}\:\7;3 ? czacy nie jest
LY | Aktywna krata optyczna. pfzerwany’ yp aczacy nieJ
e Przestrzegaé informacji producenta kraty
il Uszkodzona krata optyczna. optycznej.
Sprawdzi¢ przewdd taczacy.

T . Whytaczy¢ i wigczy¢ sterownik.

A Biad sterownika. W razie potrzeby wymienic¢ sterownik.
I Whytaczy¢ i wigczy¢ sterownik.

A Biad ROM. W razie potrzeby wymienic¢ sterownik.
C|J Whytaczy¢ i wigczyé sterownik.

i Biad CPU. W razie potrzeby wymienic¢ sterownik.

-
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Btad
,'-. Wyswietlenie: ,F* i cyfra
S%;Lr:u Opis btedu Sposob usuniecia biedu
g | Wylgczy¢ i wigczy¢ sterownik.
.3 |Blad RAM. W razie potrzeby wymieni¢ sterownik.
Il N . Whytaczy¢ i wigczy¢ sterownik.
i Wewnetrzny biad sterownika. W razie potrzeby wymienic¢ sterownik.
gl g . . Sprawdzi¢ wtyczke i przewdd taczacy DES.
a3 Btad cyfrowego wytagcznika krancowego (DES). Wylaczyé | whaczyé sterownik.
Sprawdzi¢ swobode ruchu elementéw
l_’ ,)_’ Blad ruchu bramy. mechan!cznych’ bramy. Sprawdzi¢ obrot
e wylgcznika krancowego.
Wylgczy¢ i wiaczy¢ sterownik.
)_’. ’l Blad kierunku obrotu. Z(;n;mc kierunek obrotu w punkcie programu
o Niedopuszczalny ruch bramy Skasowanie btedu przez polecenie ruchu.
=LY | ze stanu spoczynku. Sprawdzi¢ hamulec i naped.
= . . . Skasowanie btedu przez polecenie ruchu.
"I. ’-,’ ';luaciid nie porusza sie w wymaganym kierunku Sprawdzi¢, czy nie nastgpito przecigzenie
== ' napedu.
Iy o . . Whytaczy¢ i wigczy¢ sterownik.
AN Za wysoka predkos¢ zamykania DU/falownik. W razie potrzeby wymienié naped.
o0 S . Whytaczy¢ i wigczy¢ sterownik.
LiL Wewnetrzny biad komunikacji falownika. W razie potrzeby wymieni¢ naped falownikowy.
= Skasowanie btedu przez polecenie ruchu.
I Za niskie napiecie w obwodzie posrednim. Zmierzy¢ napigecie wejsciowe sieci.
— = Zmienié czasy rampy/predkosci. )
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e ™
Btad
. Wyswietlenie: ,F* i cyfra
sf;ﬂ:u Opis btedu Sposob usuniecia bledu
s Zmierzy¢ napiecie wejsciowe sieci.
1717 Za wysokie napiecie w obwodzie posrednim. Skasowanie btedu przez polecenie ruchu.
- Zmieni¢ czasy rampy/predkosci.
e Przecigzenie napedu.
1.7 Przekroczona dopuszczalna temperatura. Odczekaé do schtodzenia sie napedu i
— = zmniejszy¢ liczbe cykli.
e Przecigzenie napedu.
Imiu] State przecigzenie pragdowe. Sprawdzi¢ swobode ruchu/ciezar elementéw
— = mechanicznych bramy.
= Sprawdzi¢ hamulec, w razie potrzeby wymienié.
'l Btad hamulca/falownika. W razie ponownego wystapienia btedu wymienié
= naped.
Iln] : . Skasowanie btedu przez polecenie ruchu.
|| |Btad zbiorczy falownika. Jesli btad nie ustgpi, wymienié naped.
,’-,’ ,’ Przy pierwszym .uruchom|en|u minimaina droga Brame uruchamia¢ minimum 1 sekunde.
e ruchu ponizej minimum.
N J
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Polecenia N

-y
™y

Wyswietlenie: ,E* i cyfra

Opis polecenia

N
-~

Aktywne polecenie otwarcia.

Wejscia sterownika X5.3, X7.2, wewn. system radiowy, urzgdzenie sterownicze UBS/
odbiornik radiowy UBS

S
~

Aktywne polecenie zatrzymania.
Wejscia sterownika X5.2, X7.2, wewn. system radiowy, urzgdzenie sterownicze UBS/
odbiornik radiowy UBS lub jednoczesne polecenie otwarcia i zamkniecia

bt N
L.IJ

Aktywne polecenie zamknigcia.

Wejscia sterownika X5.4, X7.2, wewn. system radiowy, urzgdzenie sterownicze UBS/
odbiornik radiowy UBS
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4 Komunikaty stanu R
Sygnalizacj .
a Opis
,i. i-, Osiagnieto ustawiony stan serwisowego licznika cykili.
Lewa lampka nie $wieci sie: Zwarcie lub przecigzenie obwodu sterowniczego.
Swieci sie prawa lampka: Aktywny wewnetrzny radiowy modut bezpieczenstwa ,WSD*.
N Aktywowano zmiane kierunku obrotu, mozliwe tylko przy pierwszym uruchomieniu i napedzie
N falownikowym.
) H Zmieniono kierunek obrotu, mozliwe tylko przy pierwszym uruchomieniu i napedzie falownikowym.
rani
: Tryb uczenia pozycji krancowej otwarcia.
miga
1t Tryb uczenia pozycji krancowej zamkniecia.
miga
|
: Otwieranie aktywne.
miga
L.t Zamykanie aktywne.
miga
,’-. -,’ Zatrzymanie pomiedzy ustawionymi pozycjami krahcowymi
,’ . / Zatrzymanie w pozycji krancowej otwarcia.
’-. - Zatrzymanie w pozycji posredniej.
,i . _,’ Zatrzymanie w pozycji krancowej zamkniecia.
- /
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12 Objasnienie symboli

Objasnienie

Wymog: Przeczytac instrukcje montazu

Wymdég: Sprawdzic¢

Wymog: Zanotowac

IR - i

Wymdg: Zanotowac ustawienie punktu programowania ponizej

mn
I

Ustawienie fabryczne punktu programowania

xE

i

ooo
- Ustawienie fabryczne punktu programowania, warto$¢ po prawej
| Ustawienie fabryczne warto$ci minimalnej, w zaleznosci od napedu
|

1

Ustawienie fabryczne wartosci maksymalnej, w zalezno$ci od napedu

A |

Zakres nastawy

|
+

Wymaog: Wybraé punkt programowania lub wartosc,
przekrecic¢ pokretto wyboru w lewo lub prawo

2

Wymdég: Otworzy¢ punkt programowania,
nacisng¢ jeden raz pokretto wyboru

5

-
x

= Wymag: Zapisac,
nacisng¢ jeden raz pokretto wyboru

X

Pl

-
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Symbol Objasnienie
Wymog: Ustawienie przyciskami otwarcia/zamkniecia na obudowie,
przycisk otwarcia: zwiekszenie wartosci; przycisk zamkniecia: zmniejszenie wartosci
@ Wymaog: Nacisng¢ jeden raz przycisk stop na obudowie
1x
U]
% b Wymog: Zapisacg,
1x nacisng¢ jeden raz przycisk stop na obudowie
|-
> il Wymdég: Zapisac,
M3s nacisng¢ przez 3 sekundy przycisk stop na obudowie
Wymog: Reset sterownika,
3s nacisng¢ przez 3 sekundy przycisk stop na obudowie
§ w D ha¢ d b
~ moég: Dojechaé do pozycji bram
- ymog: Uoj pozyc) y
[~
- + Wymdég: Dojecha¢ do pozycji krancowej otwarcia
~
- H Wymdég: Dojechaé do dodatkowego wytgcznika krancowego
§1 Wymdég: Dojecha¢ do pozycii krahcowej zamkniecia
-




Deklaracja wtaczenia maszyny nieukonczonej 2 @
w sensie dyrektywy maszynowej 2006/42/UE " \ o/

dla niekompletnej maszyny, zatgcznik Il cze$é B ELEKTROMATEN"

GfA - Gesellschaft flr Antriebstechnik
] L. Dr.-Ing Hammann GmbH & Co KG
Deklaracja zgodnosci Wiesenstraie 81

z dyrektywg w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej 40549 Dusseldorf

2004/108/WE

4 My, )

GfA — Gesellschaft fur Antriebstechnik
niniejszym deklarujemy, ze nizej wymieniony produkt odpowiada wyzej wymienionej
dyrektywie UE i jest przeznaczony do zamontowania w instalacji bramy.

TS 971
Zastosowane normy
DIN EN 12453 Bramy — Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem silnikowym
DIN EN 12978 Urzadzenia zabezpieczajgce do drzwi i bram z napedem
DIN EN 60335-1 Elektryczny sprzet do uzytku domowego i podobnego — Bezpieczenstwo
uzytkowania — Cze$¢ 1: Wymagania ogoélne
DIN EN 61000-6-2 Zgodnos¢ elektromagnetyczna (EMV) cze$¢ 6-2

Podstawowa norma zawodowa — Odporno$¢ na zaktdcenia w
zastosowaniach przemystowych

DIN EN 61000-6-3 Zgodnosc¢ elektromagnetyczna (EMV) czes¢ 6-3
Podstawowa norma zawodowa — Emisja zaktécen w rejonie
mieszkaniowym, obszarach handlowych oraz
obszarach zaktadow przemystowych, jak tez matych zaktadéw

Zobowigzujemy sie, na uzasadnione zgdanie, przekaza¢ organom nadzorczym specjalng
dokumentacje dotyczacg niekompletnej maszyny.

Upowazniony do skompletowania dokumentac;ji technicznej
(adres EU w firmie)
Dipl. Ing. Bernd Synowsky

Odpowiedzialny za przygotowanie dokumentaciji

Maszyny nieukonczone zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE sg przeznaczone do wtaczenia do lub
pofgczenia z inng maszyng (lub inng maszyng nieukohczong lub wyposazeniem), tworzac w ten
sposob maszyne finalng w rozumieniu dyrektywy. Dlatego produkt ten moze zosta¢ oddany do
uzytku dopiero wtedy, gdy maszyna finalna, do ktérej ma zosta¢ wbudowany, uzyska deklaracje
zgodnosci z przepisami powyzszej dyrektywy.

Duisseldorf 29.12.2009 Stephan Kleine JZ @- —

K Prezes Zarzadu Podpis /
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